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SPECYFIKACJA TECHNICZNA B-01

ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot rozbiorkowych (wyburzeniowych) budowy dla zadania p.n. ,Termomoder-
nizacja budynku Przychodni Rejonowej w Rudzie Slaskiej przy ul. Pokoju 4”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie:

- rozbiorka konstrukcji ceglanych

- rozbiorka konstrukcji zelbetowych

- rozebranie konstrukcji stalowej daszku nad wejsciem gtownym

- rozbidrka obrobek blacharskich, rynien i rur spustowych

- wywo0z gruzu wraz z utylizacjg

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i z danymi zawartymi w materiatach informacyjnych producentéw proponowanych mate-

riatdw i sprzetu.

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora.

2. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Przed przystgpieniem do robét nalezy przeprowadzi¢ dokiadne badanie konstrukcji i

stanu technicznego poszczegoélnych elementédw obiektéw przewidzianych na kottownie,
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rozeznac ich otoczenie, ustali¢ metode rozbidrki, opracowa¢ harmonogram robét roz-

biorkowych.

Nalezy rozezna¢ konstrukcje poszczegolnych elementéw, ich potaczenia miedzy sobg

oraz stopien zniszczenia, aby mozna bylo dobra¢ wtasciwy sposob rozbiorki. Na pod-

stawie ogledzin ustala sie kolejnosc¢ robot i sposoby ich wykonania.

Dobér metody rozbiérki (reczna lub mechaniczna) - metode wykonywania prac dobraé

w zaleznosci od warunkéw i rozmiaréw rozbiorki oraz od tego czy materiat uzyskany w

pracach rozbidrkowych ma by¢ powtérnie wykorzystany.

Przy robotach rozbiérkowych na wysokosci powyzej 4,0 m nalezy zabezpieczy¢ robot-

nikéw pasami.

Odzysk materiatléw nie jest przewidziany.

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie. Roboty mozna wykonywac

przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowa-

nymi przez Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Wywozony

gruz, elementy konstrukcji nalezy umieszcza¢ rownomiernie na catej powierzchni fa-

dunkowej, zabezpieczone przed spadaniem, przesuwaniem oraz nadmiernym pyleniem

w sposéb nie zagrazajgcy innym uzytkownikom drég.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wstep

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji robét

I harmonogram uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1.1 Przebieg robot rozbiorkowych

- Rozbidrka powinna by € przeprowadzona tak , aby stopniowo odcigza¢ elementy
nosne konstrukcji. Usuniecie elementu nie moze powodowac naruszenia stateczno-
Sci elementow przylegtych.

- Rozbiorka elementow budowlanych powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z
przepisami BHP, Prawa Budowlanego oraz harmonogramem robot rozbiorkowych.
Cato$¢ materiatu z rozbiorki podlega wywiezieniu oraz utylizacji. Wykonawca przedsta-

wi Inspektorowi Nadzoru zaswiadczenie o utylizaciji.

5.1.2 Zapisy w Dzienniku Budowy
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Przebieg robot rozbidrkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku budowy, ktory

oprécz danych porzadkowych powinien podawac:

- kolejnos¢ i sposdb wykonywania robot

- protokolarne stwierdzenie, czy sciany, stropy, schody i dach oraz inne czesci budyn-
ku, na ktorych bedg pracowali robotnicy lub bedg ustawione rusztowania albo drabi-
ny majg dostateczng wytrzymatosc

- opis srodkéw zabezpieczajgcych, ktore zostaty uzyte przy rozbiérce

- opis okolicznosci towarzyszacych rozbiérce i majgcych wpltyw na przebieg robot
I bezpieczenstwo ludzi prowadzacych rozbidrke.

5.1.3 Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiorko  wych

Roboty rozbiérkowe powinien prowadzi € kierownik o odpowiednich kwalifikacjach

i doswiadczeniu oraz zatrudnia¢ robotnikdw obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez

caly czas trwania robot nalezy pilnowac, aby na teren rozbidrki nie wchodzity osoby po-

stronne.

Przed przyst gpieniem do rozbiérki - trzeba opracowaé program rozbiorki ,a zatoge

zapoznaé z nim oraz z bezpiecznymi sposobami wykonywania robét rozbiérkowych.

Prace na wysoko sciach Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokosci i

spadajgce odtamki oraz mozliwos¢ przywalenia pracownikédw gruzem lub obalanym

elementem.

1. Kierownik robo6t powinien wskazywa¢ miejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzu-
cania gruzu i wystajacych czesci budynku miejsca gromadzenia gruzu i sposoby ich
zabezpieczania. Gruzu nie mozna gromadzi¢ na stropach, pomostach i schodach.

2. Teren robdt rozbiérkowych ogrodzic¢ i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi.

3. Robotnicy zatrudnieni przy rozbiorce powinni legitymowac sie swiadectwem dopusz-
czenia do pracy na wysokosci. by¢ zaopatrzeni w hetmy ochronne i przy pracy na
wysokosci powyzej 2 m nad terenem lub pomostem rusztowania wyposazeni w pasy
z ling dtugosci do 3m, ktérg przywigzuje sie do mocnej czesci Sciany, rusztowania
lub drabiny przystawionej i przymocowanej do sciany.

Zabronione jest m.in.:

- wykonywanie rozbiorki podczas silnych wiatréw (80 km/h)

- zrzucanie na ziemie elementow z rozbiorki.

Ponadto:
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Urzadzenia uzytecznos$ci publicznej, takie jak latarnie, stupy, przewody, roslinnosc¢, na-
lezy zabezpieczyé przed zniszczeniem czy uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Zasady ogolne

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogolnymi podanymi w SST, a spraw-
dzenie i odbiér robét winny by¢ wykonane zgodnie z normami i wskazaniami.

6.2 Warunki szczeg6towe

Sprawdzenie robo6t polega na skontrolowaniu ich zgodnosci z wymaganiami okreslony-
mi w niniejszej Specyfikacji, w Dokumentacji Projektowej, normach i instrukcjach.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Obmiar gotowych rob6t lub robét zanikajagcych bedzie okresla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach i na za-
sadach ustalonych w przedmiarze. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi obmiarow.
7.2 llos¢ jednostek obmiarowych jak w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, ST oraz pisemnymi
decyzjami Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Jak pkt 9 "Warunki Ogélne"

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 25.02.2981 r. w sprawie dozoru technicznego
(Dz. U. Nr 8 z dnia 24.05.1981 r)

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom | Budow-
nictwo ogolne. Arkady 1988r.

Rozporzadzenie MGP i B z dn. 15 grudnia 1994 r. w sprawie warunkéw i trybu poste-
powania przy robotach rozbiérkowych nie uzytkowanych. zniszczonych lub nie wykon-
czonych obiektow budowlanych... (Dz. U. z 1995 rNr 10, poz. 47.) Rozporzadzenie MP
i PS z dn. 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bhp (Dz.U. z 1997 r Nr
10, poz. 47)

Gilewicz A., Szymanski M. T: Szkolenie bhp na stanowiskach roboczych w budownic-
twie. KWP Bud-Ergon Sp. z o0 0. Warszawa 1993.
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